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1 介绍介绍介绍
这个标识表示其它章节或说明书中有进一步的信息。

• 简介：B 702020.7（DIN A3格式）

• 控制器（包括密封和紧固件）

1.3

 
�

²Î¿¼£¡

¹©»õ·¶Î§
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2 安装-电气连接安装-电气连接
背面使用螺丝端子接线;管状铁芯箍套，开放式线缆接头或

            DIN EN 61010,  

重量 LC100: 

针式线缆接头

USB接口，Mini-B 5针接口设置接口

按工业要求抗干扰性

A级-仅限工业使用干扰发射

         DIN EN 61326-1依据电磁兼容性

细绞线最大，                             1.5  mm
                                           0.5 Nm锁紧力矩

导线截面

电气连接

功耗

               III,                2污染等级过压类别
第一部分依据电气安全

 48    63 HzAC/DC 20    30 V,

-15 %, 48    63 HzAC 110     240 V +10/

电气参数

电源电压（开关电源）

约
LC300:      300 g

150 g; LC200:     200 g;
背面面板 IP 65,        IP 20DIN EN 60529,  依据防护

任意

 

  

2

 

工作位置

约
约

电气参数

至 至

至至

14 VA最大
8



2 安装-电气连接
3. 将紧固件靠住面板后端，用螺丝刀拧紧用螺丝刀上紧固扣件的螺丝。3.

将卡扣卡进卡槽内。

将紧固扣件从后端安装在壳体上， 2. 从后端滑动固定支架进入侧孔2.

将仪器从前面插入开孔并确保密封圈位置 1.

LC200、300的安装LC100的安装LC100的安装 LC200、300的安装

1.

正确。

将仪器从前面插入开孔并确保密封圈位置
正确。

LC100 LC200 and LC300

2.
3.

3.

1.

1.
3.

2.

3.

²úÆ·°æ±¾Ê¶±ð2.1 ²úÆ·°æ±¾Ê¶±ð
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安装-电气连接2
在电气连接前，检查设备版本与订货编号一致。

有触电危险
电气安装时，设备可能会携带电压。

USB插座，Mini-B 5针

模拟输出 DC 0到10V， 

DC 0（4）到20mA

二进制输入（无源触点）

电流 DC 0(4)到20mA

电压 DC 0到10V

热电阻温度探头（三线制）

                                                                                       9 10

                                                                                      10  9

                                                                                       LC100 LC200/LC300

热电阻温度探头（两线制）

热电偶

模拟输入

连接

电气连接必须由符合资格的人员作业

 

8 11

8 11

9 10

8 11
 12 7

11 8
 9 10

8 11
 11 7

12 8
1 2 3 1 2 3 4 5

13 12

14 13
4 13 6 4 12 14 16 18

5 14 7 5 13 15 17 19

14 6 13 15 17 19
7 14

6 15

L1 (L+) L1 (L+)

N (L-) N (L-)

+

-

U
+

-
x

Ix
+

-

x IxU ,
-

+

U
+

-
x

RxD/TxD
+

-

AC/DC

符号

继电器输出（N/O）

最大值：3A,230V，电阻负载

逻辑输出（DC 0/14V）

RS485接口

输出1；标配，输出2到5；可选，（选项1到4）

电源电压

设置端口

危险！

提示！

输出
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3 操作-配置-参数设定
	à�Ê�Ý�ß����K�
`����K�

会自动切换到手动动模。)

来修改。(在超量程/低于量程和探头断线时，控制器

输出幅度（％），在下部显示，可用(B)和（C）键


��|7¾�H�n�Ö

��4œ!67¾�H�n�Ö

Ãæ°å²¿·ÖÏÔÊ¾       ²¢²»Í£ÉÁË¸£¬×ÔÕû¶¨Æô¶¯¡£

键按下的时间越长，设定值变化的速度就越快。使用(B)和(C)键可改变设定点

斜坡功能（在上电或通过二进制功能来启动）

（F）“OFF"代表燃烧曲线没有激活

LED灯(H):变亮代表斜坡功能被激活
第三阶段变亮。

LED(H):在第一阶段闪烁（t1到t2），在第二、

计时结束

计时开始

（自动）

启动

燃烧曲线（用二进制功能或使用功能键来启动）

3.1.3 斜坡功能/燃烧曲线

按住功能键(D)(＞2秒)可切换到手动

模式和退出手动模式

正常显示下，可使用以下功能：

3.1.2 设定点和手动模式

产品会显示软件版本。

显示及操作单元3.1.1

操作3.1

t1:

 

t2:

t1:

t2: 

 

t3:

t4:

SP1 -> SP2

 

(H)

(G)

(E)

(F)

(A) (B) (C) (D)

t

w/x

t1

rASL

t2

SP1

t

w

SP2

SP1

w/x

rASL

x

t1 t2 t3 t4

t1

操作

(A) 编程/进入下级菜单

(B) 数值减少/上一参数

(C) 数值增加/下一参数

(D) 功能键/退一级菜单

(E) 4位7段红色显示

   可组态小数点位 (当显示溢出时，自动调整）

(F) 4位7段绿色显示 (出厂设定：设定值）

     点位，也可显示级别和参数符号。

(G) LED灯1到3（5）：二进制输出的开关位置

    （LED 灯亮=输出激活）

(H) LED灯斜坡功能或燃烧曲线

同时按(A)与（C）键，

启动

（出厂设定：实际值），

可组态小数

开始（实际值）

达到设定值

ÖÕÖ¹×ÔÕû¶¨ºó£¬²ÎÊý²»»á·¢Éú¸Ä±ä¡£

“tUnE”	à�Ê�Ý����K�
`����K��Ä����/¦�ÅB C £¾

B C
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3 ²Ù×÷-ÅäÖÃ-²ÎÊýÉè¶¨
各级菜单也可以在手动模式下进入

菜单级别限制（出厂设置：所有菜单级别开放）

(5) 切换到组态级（模拟输入、控制器、斜坡功能

(4) 切换到参数级(控制器参数)

(3) 转换到操作员级(设定点、过程值、

(2£©Á½¼¶±ð¼ä×ª»»

²Ëµ¥¼¶±ð¸ÅÄî

代码    操作级      参数级      组态级

输出幅度

²Ù×÷Ô±¼¶(OPR)

符号      描述                              符号     描述

或燃烧曲线激活)
计时器剩余运行时间(如果计时器

设定点2（可编辑）

设定点1（可编辑）

取决于组态，以下参数可以获得

3.1.5

(括号内按键指示，请见3.3.1 )3       受限        受限        受限

2       开放        受限        受限

1       开放        开放        受限

0       开放        开放        开放 

(1）从常规显示到各层级

设定及时间)

Éè±¸²ÎÊýÉè¶¨±»·ÖÔÚ²»Í¬µÄ¼¶±ðÖÐ

3.1.4

.

 

 

SP1 rASL

SP2 SPr

t1
InP1

tL y

tr

ConF

> 2s
PArA

(11)

OPr

(1) (3)

(4)
(2)

(5)(6)

(14)
(12)(10)

(13)

    极限值监控、计时、输出、二进制功能、显示和

    操作、接口）

(6) 返回到常规显示

(10)导航原理 

(11)下一级菜单

(12)下一个参数/增加值

(13)前一参数/减小值

(14)上一级菜单

如果按键没有达到180s(出厂设置)，

装置将会返回正常显示，这时

可以进行设置。

1. 同时按(A)键和(B)键＞5秒

2. 按(A)键(显示闪光)

3. 通过(B)键或(C)键输入代码

4. 使用(D)键退回到常规显示

   (或180秒后自动退出)

计时器值(如果计时器或燃烧曲线

闲置，可以编辑)

计时器运行时间(如果计时器或

燃烧曲线激活)

斜坡(对于燃烧曲线，可以编辑)

当前斜坡设定点

(用于斜坡功能或燃烧曲线)

模拟输入测量值
14





3 ²Ù×÷-ÅäÖÃ-²ÎÊýÉè¶¨
³öÁ¿³ÌÊ±

0

3

2

1 Á½Î»Ê½¿ØÖÆÆ÷

切换到手动模式后的输出幅度

Éè¶¨ÖµÏÞÖÆÖÕµã

Éè¶¨ÖµÏÞÖÆÆðµã

Êä³ö·ù¶È

ÏÔÊ¾ÖÕµã

ÏÔÊ¾Æðµã

Êä³öÖµ
ÊÖ¶¯Ä£Ê½

¶¯×÷

¿ØÖÆÆ÷ÀàÐÍ

Êµ¼ÊÖµÓÉ¿ØÖÆÆ÷Í¨¹ýÄ£ÄâÊäÈëÌá¹©¡£

3.2.2 ¿ØÖÆÆ÷£¨Cntr£©

ÂË²¨Æ÷Ê±¼ä³£Êý

Æ«ÖÃ

ÉèÖÃ³ÌÐò£ºÔÚ25ÉãÊÏ¶ÈÏÂµ÷ÕûKTYµç×è

»ªÊÏ¶È2

²âÁ¿Öµ

ÃèÊöÖµ²ÎÊý

ConF -> Cntr ->

 

OFFS

-1999 ... 
0 ... 
+9999

SCL

-1999 ... 
0 ... 
+9999

SCH

-1999 ... 
100 ... 
+9999

dF

0.0 ... 
0.6 ... 
100.0 (s)

Unit

1

CtyP

CACt

1

 

HAnd

-100 ... 
0 ... 
+101

 

rOut

-100 ... 
0 ... 
+100

SPL

-1999 ... 
+9999

SPH

-1999 ... 
+9999

在用于控制器输入值和模拟选择器之前，

测量值通过此值进行修正。

传感器输出一个标准信号，显示值与该标

准物理信号是对应的。

例如：0到20mA=0到1500℃

调节数字输入滤波器（0=滤波器关闭）

摄氏度

ÃèÊöÖµ²ÎÊý

三位式控制器

连续控制器

正作用：控制器输出幅度>0

当实际值超过设定值，如冷却。

反作用:(控制器输出幅度>0

当实际值小于设定值，如加热)。

101=最后输出值

超出量程或低于量程时的输出幅度

设定限制值为了防止输入值超过默认范围

通过接口通讯输入设定值，设定值限制不起作用。

对带补偿的外部设定值，其修正值可受限制。

设置程序：可以禁止手动模式与自整定

Á½Î»Ê½¿ØÖÆÆ÷

ÎÂ¶Èµ¥Î»
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3 ²Ù×÷-ÅäÖÃ-²ÎÊýÉè¶¨
超量程时的动作

»Ø²î

¼«ÏÞÖµ

1

0

8

7

6

5

4

3

2

1
¼«ÏÞÖµ¼à¿Ø¹¦ÄÜ¹Ø±Õ

, Li2) (Li13.2.4

0±¨¾¯¹¦ÄÜ

6

5

4

3

2

1

0

Ð±ÂÊ

¹¦ÄÜ

´ËÉè±¸¿ÉÒÔ×÷ÎªÒ»¸ö¶¨³£¿ØÖÆÆ÷Ê¹ÓÃ£¨´ø»òÕß²»´øÐ±ÆÂ¹¦ÄÜ£©¡£ÁíÍâ£¬Ö§³ÖÒ»ÌõÈ¼ÉÕÇ

3.2.3 Ð±ÆÂ¹¦ÄÜ/È¼ÉÕÇúÏß£¨rAFC£©

ConF -> rAFC ->

ConF -> LiI , Li2 ->

FnCt

rASL

0 ... 
999

FnCt

AL

-1999 ... 
0 ... 
+9999

HySt

0 ... 1 ... 
9999

 
1

ÃèÊöÖµ²ÎÊý

ÃèÊöÖµ²ÎÊý

斜坡功能/燃烧曲线功能关闭

斜坡功能  开尔文/分

斜坡功能  开尔文/时

斜坡功能  开尔文/天

燃烧曲线  开尔文/分

燃烧曲线  开尔文/时

燃烧曲线  开尔文/天

斜坡斜率（适用于功能1到6）

设置程序：燃烧曲线、计时器值、时间单位和设定点也可以在这里设定。

Ð±ÆÂ¹¦ÄÜ/È¼ÉÕÇúÏß¹¦ÄÜ¹Ø±Õ

¼«ÏÞÖµ¼à¿Ø

AF1：极限值高于设定点和低于设定点（监控范围）

AF2：与AF1相同，输出信号反向

AF3：极限值低于设定点

AF4：与AF3相同，输出信号反向

AF5：极限值高于设定点

AF6：与AF5相同，输出信号反向

AF7：固定的极限值(独立的设定值)

AF8：与AF7相同，输出信号反向

被监控的极限值

AF1与AF2的极限值范围：0到9999

极限值的回差

关闭

打开

发生超过量程或低于量程（超量程）时的开关状态

该设备带有两个极限值监控功能（Li1，Li2）,每个带有八个不同

的报警功能（AF1到AF8）. 这两个输出信号可用于二进制功能。
17



3 ²Ù×÷-ÅäÖÃ-²ÎÊýÉè¶¨
2

1

0

¹Ø±Õ0 = 

µ±¼ÆÊ±Æ÷ÔËÐÐÊ±£¬¼ÆÊ±Æ÷ÐÅºÅµÍ

0=Ã»ÓÐ¿íÈÝ´øµÄÆô¶¯

¿íÈÝ´ø

¼ÆÊ±Æ÷Öµ

Ê±¼äµ¥Î»

Æô¶¯Ìõ¼þ

¹¦ÄÜ

3.2.5 ¼ÆÊ±Æ÷£¨tFCt£©

¼«ÏÞÖµ¼à¿ØÉè¶¨µã£¨²Î¿¼ÐÅºÅAF1µ½AF6£©;

Ä£ÄâÑ¡ÔñÆ÷£¨15Ò³£©
±»¼à¿ØÐÅºÅµÄ

Êä³öÐÅºÅ¿ªÆôÑÓ³Ù£¨Ãë£© ... 9999¿ªÆôÑÓ³Ù¹¦ÄÜ

Éè¶¨µã

Êµ¼ÊÖµ

ConF -> tFCt ->

 

tOn

0

AFPr

0

AFSP

0

FnCt

Strt

0

Unit

0 mm:ss

1 hh:mm

2 hhh.h

t1

00.00. 
... 
999.9.

toLt

0 ... 
9999

ÃèÊöÖµ²ÎÊý

Ä£ÄâÑ¡ÔñÆ÷£¨15Ò³£©

¼ÆÊ±Æ÷Îª¶þ½øÖÆ¹¦ÄÜÌá¹©Ò»¸öÊä³öÐÅºÅ¡£¸ÃÐÅºÅ¿ÉÓÃÀ´ÖîÈçÊµÏÖÏÞÊ±¿ØÖÆ£¬

»ò»ùÓÚÊ±¼äµÄÉè¶¨µãµÄ×ª»»¡£

¼ÆÊ±Æ÷µÄÖµÔÚ¶ÏµçÊ±²»»á±£´æ£¬»Ö¸´¹©µçºó£¬¼ÆÊ±Æ÷±£³Ö²»¼¤»î¡£

ÃèÊöÖµ²ÎÊý

¼ÆÊ±Æ÷¹Ø±Õ

µ±¼ÆÊ±Æ÷ÔËÐÐÊ±£¬¼ÆÊ±Æ÷ÐÅºÅ¸ß

Í¨¹ý¹¦ÄÜ¼üÊÖ¶¯Æô¶¯»ò¶þ½øÖÆÐÅºÅÆô¶¯
£¨¶Ïµçºó²»»áÖØÆô£©
Í¨µçºó×Ô¶¯Æô¶¯£¨¶ÏµçºóÖØÆô£©;
Ò²¿ÉÒÔÊÖ¶¯Æô¶¯

¼ÆÊ±Æ÷ÔËÐÐÊ±¼ä£¨°´Éè¶¨µÄÊ±¼äµ¥Î»£©

ÓÃÓÚ¼ÆÊ±Æ÷Æô¶¯µÄ¿íÈÝ´ø

Ö»ÓÐµ±Êµ¼ÊÖµµ½´ï¿íÈÝ´ø£¬
¼ÆÊ±Æ÷²Å»áÆô¶¯

¹Ø±Õ0 = ¹Ø±Õ

¼ÆÊ±Æ÷¹Ø±Õ

1

18



3 ²Ù×÷-ÅäÖÃ-²ÎÊýÉè¶¨3 ²Ù×÷-ÅäÖÃ-²ÎÊýÉè¶¨
³¬¹ýÁ¿³Ì·¶Î§»òµÍÓÚÁ¿³Ì·¶Î§Ê±µÄÐÅºÅ£¨°Ù·Ö±È£©

0    0 ... 20 mA

1    4 ... 20 mA

2    0 ... 10 V

 ... 101

ÖÕµãÖµ

Áãµã

ÊäÈë³¬Á¿³ÌÊ±µÄÖµ

ÐÅºÅÀàÐÍ

该设备可以选择安装模拟输出（输出2）

模拟输出

二进制输出

6

5

4

3

2

0

1

3.2.6 Êä³ö£¨OutL,OutA£©

ConF -> OutL ->

ConF -> OutA ->

Output 1 ... 5

Out1

Out2

Out3

Out4

Out5

FnCt

9

SiGn

 

rOut

0

0Pnt

-1999 ... 
0 ... 
+9999

End

-1999 ... 
100 ... 
+9999

设备的输出组态可分为二进制输出（OutL）和模拟输出（OutA）.

二进制输出1到3（5）的开关状态会显示在LED灯K1到K3（K5）(LED灯亮=输出动作)。

该设备配备了一个继电器输出（常开,输出1）作为标配，也可以额外选择两个

或四个二进制输出（继电器或逻辑输出；输出2到5）。

ÃèÊöÖµ²ÎÊý

输出不动作（出厂设定输出2到输出5）

控制器输出2

二进制输入

极限值监控1

极限值监控2

计时器信号

设定程序：输出信号可以被反向。

输出不动作（出厂设定输出2到输出5）

控制器输出1（出厂设定为输出1）

¹¦ÄÜ Êä³ö¹¦ÄÜ£»9=¿ØÖÆÆ÷Êä³ö1
Ä£ÄâÑ¡ÔñÆ÷£¨15Ò³£©

ÎïÀíÊä³öÐÅºÅ

101=×îºóÊä³öÐÅºÅ

¶ÔÓ¦ÓÚÎïÀíÁ¿Êä³öÐÅºÅ±ä»¯¶ø±ä»¯µÄÊä³ö±äÁ¿Á¿³Ì

ÃèÊöÖµ²ÎÊý
19



3 ²Ù×÷-ÅäÖÃ-²ÎÊýÉè¶¨

Ç»ùÓÚ×´Ì¬¿ØÖÆ£¬
3

2

ÏÂ²¿ÏÔÊ¾

ÉÏ²¿ÏÔÊ¾

ÏÔÊ¾ºÍ¹¦ÄÜ¼üÄÜµ¥¶ÀÊÊÓ¦¸÷×ÔµÄÒªÇó¡£

3.2.8 ÏÔÊ¾ºÍ²Ù×÷£¨diSP£©

17

16

15

14

13

12

11

10

9

8

7

6

5

4

3

2

1

0

Æô¶¯/ÖÕÖ¹¼ÆÊ±Æ÷

Í£Ö¹¼ÆÊ±Æ÷

¼ÆÊ±Æ÷ÐÅºÅ

¼«ÏÞÖµ¼à²â1ºÍ2

¶þ½øÖÆÊäÈë

3.2.7 ¶þ½øÖÆ¹¦ÄÜ(binF£©

ConF -> binF ->

ConF -> diSP ->

bin1

LiI

, 
Li2

tF1

 

diSU

diSL

¶þ½øÖÆÊä³öµÄ¶þ½øÖÆÐÅºÅ£¬¼«ÏÞÖµ¼à²âºÍ¼ÆÊ±Æ÷¿ÉÒÔÓÃÀ´´¥·¢²»Í¬µÄ¹¦ÄÜ¡£

ÃèÊöÖµ²ÎÊý

ÃèÊöÖµ²ÎÊý

Æô¶¯×ÔÕû¶¨

ÖÕÖ¹×ÔÕû¶¨

ÇÐ»»µ½ÊÖ¶¯Ä£Ê½
¹Ø±Õ¿ØÖÆÆ÷£¨¿ØÖÆÆ÷ÎÞÊä³ö£©

´ò¿ª¿ØÖÆÆ÷

½ûÖ¹ÊÖ¶¯Ä£Ê½

Í£Ö¹Ð±ÆÂ/È¼ÉÕÇúÏß

ÖÕÖ¹Ð±ÆÂ/È¼ÉÕÇúÏß

ÖØÆôÐ±ÆÂ£¬¿ªÊ¼/ÖÕÖ¹È¼ÉÕÇúÏß

´ÓÉè¶¨µã1×ª»»µ½Éè¶¨µã2
Ëø×¡°´¼ü

½ûÖ¹²ÎÊýºÍ×éÌ¬¼¶
½ûÖ¹×ÔÕû¶¨
¹Ø±ÕÏÔÊ¾

Æô¶¯¼ÆÊ±Æ÷

ÖÕÖ¹¼ÆÊ±Æ÷

ÎÞÐÅºÅ¹¦ÄÜ

ÉÏ²¿ÏÔÊ¾Öµ£»2=Êµ¼ÊÖµ
Ä£ÄâÑ¡ÔñÆ÷£¨15Ò³£©

ÏÂ²¿ÏÔÊ¾Öµ£»3=µ±Ç°Éè¶¨Öµ

Ä£ÄâÑ¡ÔñÆ÷(15Ò³)

2=Êµ¼ÊÖµ

ÓÃÓÚÆô¶¯ºÍÖÕÖ¹µÄ¶þ½øÖÆ¹¦ÄÜ¶Ô ´¥·¢ÐÅºÅµÄÉÏÉýÑØ·´Ó¦£¬ËùÓÐÆäËüµÄ¶þ½øÖÆ¹¦ÄÜÊ

¶Ô¸ßµçÆ½¶¯×÷¡£
20



3 ²Ù×÷-ÅäÖÃ-²ÎÊýÉè¶¨

ä£©

¶¯

µÄPDF
²¨ÌØÂÊ

²¨ÌØÂÊ

ÍøÂçµØÖ·

1 19200 

0 9600 

Éè±¸µØÖ·

²¨ÌØÂÊ

3.2.9 ½Ó¿Ú£¨IntF£©

RS485½Ó¿Ú¿ÉÒÔÊ¹Éè±¸ÈÚÈëÊý¾ÝÍøÂç¡£ÔÚÍ¨¹ýÉèÖÃ¶Ë¿ÚÍ¨Ñ¶Ê±£¬RS485½Ó¿Ú²»¹¤×÷¡£

5

4

3

2

1

0

2

1

0

2

1

0

ÖÕÖ¹¼ÆÊ±Æ÷/È¼ÉÕÇúÏß

°´¹¦ÄÜ¼ü£¼2S

Ð¡ÊýÎ»µã

³¬Ê±

ÏÔÊ¾±ä»»
µ±¼ÆÊ±Æ÷Æô¶¯Ê±

Öµ

ConF -> IntF ->

diSt

tout

0 ... 
180 ... 
255

dECP

tAS

bdrt

Adr

0 ... 
1 ... 
254

ÃèÊö²ÎÊý
¼ÆÊ±Æ÷Æô¶¯£¬Ê±¼ä»áÔÚÏÂ²¿ÏÔÊ¾

ÎÞÏÔÊ¾¸Ä±ä

Ê£Óà¼ÆÊ±Æ÷Ê±¼ä

¼ÆÊ±Æ÷ÔËÐÐÊ±¼ä

0=¹¦ÄÜ¹Ø±Õ
Ã»ÓÐÐ¡ÊýÎ»

Ð¡Êýµãºó1Î»

Ð¡Êýµãºó2Î»

ÎÞ¹¦ÄÜ

Æô¶¯¼ÆÊ±Æ÷/È¼ÉÕÇúÏß

Í£Ö¹/¼ÌÐø¼ÆÊ±Æ÷/È¼ÉÕÇúÏßÔËÐÐ

Æô¶¯/ÖÕÖ¹¼ÆÊ±Æ÷/È¼ÉÕÇúÏß

¼ÆÊ±Æ÷ÏÔÊ¾£¨¼ÆÊ±Æ÷ÔËÐÐÊ±¼ä»ò¼ÆÊ±Æ÷Ê£ÓàÊ±¼

ÉèÖÃ³ÌÐò£º°´¹¦ÄÜ¼ü£¾2ÃëÊ±µÄ¹¦ÄÜÒ²¿ÉÒÔ½øÐÐ×éÌ¬¡£

Ê£Óà¼ÆÊ±Æ÷Ê±¼ä

Ã»ÓÐÐ¡ÊýÎ»

Æô¶¯/ÖÕÖ¹¼ÆÊ±Æ÷/È¼ÉÕÇúÏß

Öµ ÃèÊö²ÎÊý

Öµ ÃèÊö²ÎÊý

Ê±¼ä¶Î£¨Ãë£©£¬¹ýÁËÕâ¸öÊ±¼ä¶Î£¬Èç¹û²»°´¼ü£¬Éè±¸½«»á×Ô
·µ»Ø³£¹æÏÔÊ¾

¸ü¶àÓÐ¹ØRS485½Ó¿Ú£¬MdbusÍ¨Ñ¶Ð­Òé¼°ÓëÆäËûÉè±¸µÄÍ¨Ñ¶£¬Çë²é¿´www.quantrol.orgÍøÉÏ

ÎÄ¼þB702020.2.0µÄ½Ó¿ÚÃèÊö¡£
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4 ¸½Â¼
²úÆ·¶¥²¿ÉèÖÃ¶Ë¿Ú ¿ª¿×(2)(1)                              (USB)

4.1.1 ²úÆ·ÃèÊö

4.1

LC100

 

48

48

45 +0.6

45
+

0.
6

43
.5

57
.8

43.5

48.3

9.
8

94
.2

(1)

(2)

°²×°¸½¼ÓÐÅÏ¢

²úÆ·°²×°»·¾³±ØÐë·ûºÏËµÃ÷ÊéÖÐµÄÒªÇó¡£

¸Ã²úÆ·²»ÊÊºÏ°²×°µ½Ò×±¬ÇøÓò¡£

¸ÃÕÂ½Ú°üÀ¨¶ÔÖ®Ç°ÕÂ½Ú¼°²úÆ·¼ò¶Ì²Ù×÷
Ö¸ÁîµÄ²¹³äÐÅÏ¢¡£

ÌáÊ¾£¡
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4 ¸½Â¼
²úÆ·µ×²¿ÉèÖÃ¶Ë¿Ú

LC200

 

48

96

92
+

0.
845 +0.8

91
.5

9.
8

44.5

59.1

79
.2

(1)

(2)

¿ª¿×(2)(1)                              (USB)
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4 ¸½Â¼
²úÆ·Ç°Ãæ°å¿ÉÒÔÍ¨¹ýÇåÏ´¼ÁÇåÏ´¡£ËüÓÐÒ»¶¨³Ì¶ÈÄÍÓÐ»úÈÜ¼ÁµÄ×÷ÓÃ¡£
£¨ÀýÈçÒÒ´¼£¬P1£¬¶þ¼×±½µÈÏàËÆÎï£©¡£²»ÒªÊ¹ÓÃ¸ßÑ¹Çå½àÉè±¸¡£

²úÆ·Ç°Ãæ°åÇå½à4.1.2

´¹Ö±Ë®Æ½

ÀàÐÍ         ÎÞUSB½ÓÏß                           USB½ÓÏß

¿ª¿×¼ä×îÐ¡¼ä¸ô

LC300

 

LC100 11 mm 30 mm 11 mm 65 mm

LC200 22 mm 30 mm 22 mm 65 mm

LC300 22 mm 30 mm 22 mm 65 mm

96

96

92 +0.8

92
+

0.
8

91
.5

91.5

106.1

79
.2

13

(1)

(2)

²úÆ·µ×²¿ÉèÖÃ¶Ë¿Ú ¿ª¿×(2)(1)                              (USB)

´¹Ö±Ë®Æ½
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4 ¸½Â¼

©

4.

3.

²½Öè

2.

1.

Ê±¼äÊäÈë

Êý¾ÝÊäÈë¼°²Ù×÷Ô±ÌáÊ¾4.2.1

²úÆ·¹¦ÄÜ²¹³äÐÅÏ¢4.2

 

(1)

(2)

(3)

(C)

(B)

(C)

(B)
(A)

(1)

(2)

(3)

(C)

(B)

(C)

(B)
(A)

¸ÃÕÂ½Ú°üÀ¨¶ÔÖ®Ç°ÕÂ½Ú¼°²úÆ·¼ò¶Ì²Ù×÷
Ö¸ÁîµÄ²¹³äÐÅÏ¢¡£

Êý¾ÝÊäÈë

ÔÚ¸÷¼¶ÊäÈëÊý¾ÝÊ±£¬²ÎÊý·ûºÅ»áÔÚÏÂ²¿ÏÔÊ¾¡£

£¨1£©Ñ¡²ÎÊý£¨ÏÂ²¿ÏÔÊ¾£¬ÂÌÉ«£©
£¨2£©¸Ä±äÖµ£¨ÉÏ²¿ÏÔÊ¾£¬ºìÉ«£©

£¨3£©²ÎÊýÉÁË¸

Ð¡ÊýÎ»ÉèÖÃµ½ÖÐ¼äÎ»ÖÃºÍÓÒ²àÀ´ÏÔÊ¾Ê±¼ä¡£Ê±¼äµ¥Î»¿É×éÌ¬¡£

£¨1£©Ñ¡²ÎÊý£¨ÏÂ²¿ÏÔÊ¾£¬ÂÌÉ«£©

£¨3£©²ÎÊýÉÁË¸

ÓÃ(B)¼ü»ò(C)¼üÑ¡Ôñ²ÎÊý

(A)¼üÇÐ»»µ½ÊäÈëÄ£Ê½£¬ÏÂ²¿ÏÔÊ¾ÉÁË¸¡£

ÓÃ(B)¼ü»ò(C)¼ü¸Ä±äÊýÖµ
°´×¡¼üµÄÊ±¼äÔ½³¤£¬ÊýÖµ±ä»¯µÄÔ½¿ì¡£

ÓÃ(A)È·ÈÏÊäÈë£¨ÊýÖµ»áÔÚ2Ãëºó±»×Ô¶¯ÊäÈë£©
ÓÃ(D)È¡ÏûÊäÈë(ÊýÖµ½«²»»á±»ÊäÈë£©

°´×¡¹¦ÄÜ¼ü(D)2ÃëÖÓ£¬»á×Ô¶¯ÍË»Øµ½³£¹æÏÔÊ¾¡£

ÌáÊ¾£¡

£¨2£©¸Ä±äÖµ£¨ÉÏ²¿ÏÔÊ¾£¬ºìÉ«£

ÌáÊ¾£¡
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4 ¸½Â¼

»ÐÞÕý£¬ÐÞÕý

ÖÆ±äÁ¿

¾±ä»¯Ê±£¬

±Ô¼96%£©¡£
¶ÔÊµ¼ÊÖµ±ä»¯µÄÏàÓ¦ÏÔÊ¾·´Ó¦±äÂý

ÁãµãºÍÖÕÖµ

Ä£ÄâÊä³ö4.2.3

Ò»¸ö¸ß¹ýÂËÆ÷³£ÊýÒâÎ¶×Å£º

ÂË²¨Æ÷Ê±¼ä³£Êý

²âÁ¿ÖµÆ«ÖÃ

Ä£ÄâÊäÈë4.2.2

²âÁ¿Öµ²¹³¥¿ÉÒÔ¾ÀÕýÏµÍ³ÌØ¶¨Æ«²î¡£´øÕý¸ºµÄ²¹³¥Öµ¿Éµþ¼Óµ½²âÁ¿ÖµÉÏ¡£
£¨ÊäÈëÒ»¸ö¸ºµÄ²¹³¥Öµ£¬²âÁ¿Öµ±äÐ¡£©¡£

¶Ô¸ÉÈÅÐÅºÅµÄ¸ßË¥¼õ

Ä£ÄâÊä³ö

Á¬Ðø¿ØÖÆÆ÷³ö³§ÉèÖÃ£¨¿ØÖÆÊä³ö1£©¶ÔÓ¦0...100£¥µÄÊä³ö·ù¶ÈÊ±£¬Áãµã=0 ×îÖÕÖµ=100¡£

Èç¹ûÄ£ÄâÊä³öÓÃÓÚÈýÎ»Ê½¿ØÖÆÆ÷£¨ÈçÀäÈ´£©×÷Îª¿ØÖÆÆ÷Êä³ö2£¬±ØÐë

°´ÒÔÏÂÒªÇóÉè¶¨£ºÁãµã=0£¬ÖÕÖµ=-100¡£

Èç¹ûÀýÈç£¬Êµ¼ÊÖµÒªÔÙ´«³öÈ¥£¬Á¿³Ì´Ó150¡æµ½500¡æ£¬ËùÑ¡ÏÞÖÆÒªÓë×îÐ¡ÎÂ¶ÈÓë

×î´óÎÂ¶ÈÏàÒ»ÖÂ£ºÁãµã=150£¬ÖÕÖµ=500¡£

×¢Òâ£¡
²âÁ¿ÖµÆ«ÖÃ£º¿ØÖÆÆ÷Ê¹ÓÃÐÞÕýÖµ£¨µÈÓÚÏÔÊ¾Öµ£©²ÎÓëÔËËã¡£µ±²âÁ¿Öµ±

ºóµÄÖµ²»ÔÙ¶ÔÓ¦ÓÚ²âÁ¿µãµÄ²âÁ¿Öµ¡£²»ÕýÈ·µÄÊ¹ÓÃ¿ÉÄÜ»á²úÉú²»±»ÔÊÐíµÄ¿Ø

Öµ¡£½öÔÚÔÊÐíµÄ·¶Î§ÄÚÐÞÕý²âÁ¿Öµ¡£

ÂË²¨Æ÷µÄÊ±¼ä³£ÊýÓÃÀ´ÅäºÏÊý×ÖÊäÈëÂË²¨Æ÷£¨µÚ¶þ¼¶ÂË²¨£©¡£ÔÚÊäÈëÐÅºÅÓÐÒ»¸ö½×Ô

¾­¹ý¶ÔÓ¦Ò»¸öÂË²¨Ê±¼ä³£ÊýµÄÊ±¼ä¶ÎÔ¼¼ì²âµ½26%µÄ±ä»¯£¨2±¶Ê±¼ä³£ÊýÊ±Ô¼59%£¬5±¶Ê

¶ÔµÍÆµÐÅºÅÏÞÖÆ±äµÍ
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4 ¸½Â¼
S

P
         Æô¶¯£¨ÊÖ¶¯£©

         ÉÏµç

»ùÓÚÊ±¼äµÄÉè¶¨ÖµÇÐ»»

S       ¿ªÊ¼£¨ÊÖ¶¯£©

ÏÞÊ±¿ØÖÆ

¼ÆÊ±Æ÷4.2.5

 

 

 
OFF

SP1

tOLt

t1

SP1

SP2

tOLt

t1

S

SP1

w/x

t

t1
w/x

t

SP1

t1

S

tOLt

(A) (B)

SP2

SP1

w/x

t

SP2

SP1

w/x

t

SP2

w/x

tP S

t1 t1

t1

(C)

(A) (B)

tOLt

SP1

SP P

Ö»ÓÐµ±Êµ¼ÊÖµÐ¡ÓÚÉè¶¨Öµ1Ê±£¬È¼ÉÕÇúÏßÄÜ¹»±»Æô¶¯¡£
µ±Ì½Í·¶Ï¿ª£¬¶ÌÂ·£¬²»ÔÚÁ¿³ÌÄÚ»òÇÐ»»µ½ÊÖ¶¯Ä£Ê½Ê±£¬¿ØÖÆÆ÷¹Ø±Õ¡£
È¼ÉÕÇúÏßÖÕÖ¹¡£
µçÔ´ÖØÆô£¬È¼ÉÕÇúÏß²»¶¯×÷£¨¿ØÖÆÆ÷¹Ø±Õ£©¡£
È¼ÉÕÇúÏß²»¶¯×÷Ê±£¬ÏÂ²¿ÏÔÊ¾    ¡£

Ê¹ÓÃ¶þ½øÖÆ¹¦ÄÜÊ±£¬¿ÉÒÔÊµÏÖÒÔÏÂ¹¦ÄÜ¡£

Èç¹û¼ÆÊ±Æ÷³¬Ê±£¬¿ØÖÆÆ÷¹Ø±Õ¡£

£¨A£©    ÎÞ¿íÈÝ´ø
£¨B£©    ÓÐ¿íÈÝ´ø

         Éè¶¨µã1

         ¿íÈÝ´ø

         ¼ÆÊ±Æ÷Öµ

¼ÆÊ±Æ÷Æô¶¯ºó£¬¿ØÖÆÆ÷×Ô¶¯Éè¶¨µ½Éè¶¨µãSP2. Ò»µ©¼ÆÊ±½áÊø£¬¿ØÖÆÆ÷×Ô¶¯ÇÐ»»µ½SP1.

£¨A£©    ÊÖ¶¯Æô¶¯

£¨B£©   ÉÏµçºó×Ô
         ¶¯Æô¶¯

£¨C£©    ´ø¿íÈÝ´øµÄ
         ÊÖ¶¯Æô¶¯
         Éè¶¨µã1

         Éè¶¨µã2

         ¿íÈÝ´ø

         ¼ÆÊ±Æ÷Öµ

ÌáÊ¾£¡
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ÈçÏÂËùÊ¾£¬´ÓAF1µ½AF8¸÷ÖÖÏÞÖµ±¨¾¯¹¦ÄÜ¡£»Ø²î£¨HySt£©Ïà¶ÔÓÚ

4.2.7

Ïà¶ÔÓÚÉè¶¨µãwµÄ¼«ÏÞÖµAL

¼«ÏÞÖµ¼à¿Ø4.2.6

 

AF1 AF2

AF3 AF4

AF5 AF6

AF7 AF8

w

1 AL

x

HySt

0

AL
HySt

0

1

w x

w

1
AL

x

HySt

0

AL
HySt

1

0 w x

AL

w

1

x

HySt

0

AL
HySt

1

0 w x

AL

1

x

HySt

0
AL

HySt

1

0 x

¼«ÏÞÖµ×ÜÊÇ¶Ô³ÆµÄ¡£

¹Ì¶¨¼«ÏÞÖµAL

×ÔÕû¶¨£¨TUNE)

PID×ÔÕû¶¨²ÉÓÃÕñµ´·¨£¬¶ÔÓÚPIDºÍPI¿ØÖÆÆ÷½á¹¹È·¶¨×îÓÅ²ÎÊý¡£

ÏÂÃæ²ÎÊýÒÀ¾ÝËù×éÌ¬µÄ¿ØÖÆÆ÷ÀàÐÍ£¨Á½Î»Ê½£¬ÈýÎ»Ê½£¬Á¬Ðø¿ØÖÆÆ÷£©ºÍ
¿ØÖÆÆ÷½á¹¹½øÐÐÕû¶¨£¨²ÎÊý»¯£©£º

±ÈÀý´ø£¨Pb1,Pb2£©, Î¢·ÖÊ±¼ä£¨dt£©,¸´Î»Ê±¼ä(rt),Ñ­»·Ê±¼ä£¨Cy1,Cy2£©,ÂË²¨Æ÷
³£Êý£¨DF£»Ä£ÄâÊäÈëµÄ²ÎÊý£©
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                              rt 

                              rt 

                                               PID Pb1, dt, rt, dF

                                               PID Pb1, 

                                               PID Pb1, dt, rt, Cy1, dFËùÓÐÆäÓàÉè¶¨Öµ

Á¬Ðø¿ØÖÆÆ÷

Á½Î»Ê½¿ØÖÆÆ÷

ÈýÎ»Ê½¿ØÖÆÆ÷

¿ØÖÆÆ÷ÀàÐÍ       ²ÎÊýÉè¶¨                 ×ÔÕû¶¨¿ØÖÆÆ÷½á¹¹          ×î¼Ñ²ÎÊý  

ÏÈ¾öÌõ¼þ

•
•
•
•

•
•
•
•

T

S

 w

T

S

ÔÚÉè¶¨µã×ÔÕû¶¨

 
 

 

> 0; dt = 0; Pb1 = any PI Pb1, rt, Cy1, dF

> 0; dt = 0; 
Pb1 = Pb2 =  any

PI Pb1, Pb2, rt, Cy1, Cy2, dF

Pb2, dt, rt, Cy1, Cy2, 
dF

rt > 0; dt = 0; Pb1 = any PI Pb1, rt, dF

t

x

w

T

S w

x

T t

S

¸ù¾Ý¿ØÖÆÆ«²îÖµ£¬¿ØÖÆÆ÷´ÓÁ½ÖÖ×ÔÕû¶¨·½·¨ÖÐÑ¡Ôñ£º

ÔÚÆô¶¯½×¶Î×ÔÕû¶¨

Éè¶¨µã

ÇúÏß±ä»¯

×ÔÕû¶¨¿ªÊ¼Ê±¼ä

±ØÐëÂú×ãÒÔÏÂÌõ¼þ²ÅÄÜÆô¶¯×ÔÕû¶¨¹¦ÄÜ£º
×ÔÕû¶¨¹¦ÄÜÆô¶¯²»ÄÜ±»¶þ½øÖÆ¹¦ÄÜ(binF)½ûÖ¹
¿ØÖÆÆ÷´¦ÓÚ×Ô¶¯Ä£Ê½£¬²»ÊÇÊÖ¶¯Ä£Ê½
Í¨¹ýÉè¶¨³ÌÐòÉèÖÃ³ÉÎÞ²ÎÊý¼¶½ûÖ¹
È·±£Í¬Ê±°´ÏÂ(B)¼üºÍ£¨C£©¼ü

ÔÚÆô¶¯×ÔÕû¶¨Ç°£¬Òª¿¼ÂÇµ½ÒÔÏÂÇé¿ö£º

Ëù×éÌ¬¿ØÖÆÆ÷ÀàÐÍÊÇ·ñºÏÊÊ£¿
¼ì²é»òµ÷Õû¿ØÖÆÆ÷¶¯×÷
ÊÖ¶¯Ä£Ê½ÏÂ£¬»á²»»á¶ÔÊµ¼ÊÖµÔì³É´óµÄÓ°Ïì
½öÊÊÓÃÓÚÁ¬Ðø¿ØÖÆÆ÷£ºÊä³ö¹¦ÄÜ£¨OutP-£¾OutA£©±ØÐë×éÌ¬Îª¿ØÖÆÆ÷Êä³ö1
Á¿³ÌÉèÎª0...100£¥¡£ÈçÏÂ£º
¹¦ÄÜ(FnCt)=¿ØÖÆÆ÷Êä³ö1£¨9£©
Áãµã£¨0Pnt£©=0
ÖÕÖµ£¨End£©=100

¸ù¾Ý¿ØÖÆÆ÷ÀàÐÍ¼°²ÎÊýÉè¶¨½øÐÐ¿ØÖÆ

ËùÓÐÆäÓàÉè¶¨Öµ

ËùÓÐÆäÓàÉè¶¨Öµ
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Æô¶¯×ÔÕû¶¨

Í¬Ê±°´(B)¼üºÍ(C)¼üÁ½ÃëÒÔÉÏ£º

    ÔÚÏÂ²¿ÏÔÊ¾

×ÔÕû¶¨Íê³É£¬ÏÔÊ¾×Ô¶¯ÇÐ»»µ½³£¹æÄ£Ê½¡£×ÔÕû¶¨³ÖÐøÊ±¼äÒÀ¹¤ÒÕ¶ø¶¨¡£

ÖÕÖ¹×ÔÕû¶¨

Í¬Ê±°´ÏÂ£¨B£©¼üºÍ£¨C£©¼ü
ÖÕÖ¹ºó²ÎÊý²»»áÔÙ·¢Éú¸Ä±ä¡£

Æô¶¯×ÔÕû¶¨

ÖÕÖ¹×ÔÕû¶¨

"tUnE¡°
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Ãû³Æ£¬                        ²âÁ¿·¶Î§            ²âÁ¿¾«¶È         Íâ²¿»·¾³ÎÂ¶ÈÓ°Ïì

4.4

Ãû³Æ                    ±ê×¼       ²âÁ¿·¶Î§         ²âÁ¿¾«¶È      »·¾³ÎÂ¶ÈÓ°Ïì
a

a

 b

b  

 
 

Fe-CuNi „L“ 
Fe-CuNi „J“ 
Cu-CuNi „T“ 
NiCr-Ni „K“ 
NiCr-CuNi „E“ 
NiCrSi-NiSi „N“ 
Pt10Rh-Pt „S“ 
Pt13Rh-Pt „R“

 
EN 60584 
EN 60584 
EN 60584 
EN 60584 
EN 60584 
EN 60584 
EN 60584

-150 to +900 °C 
-200 to +1200 °C 
-200 to +400 °C 
-200 to +1372 °C 
-200 to +1000 °C  
-100 to +1300 °C 
-40 to +1768 °C 
-40 to +1768 °C

≤ 0.4 % 
≤ 0.4 % 
≤ 0.4 % 
≤ 0.4 % 
≤ 0.4 % 
≤ 0.4 % 
≤ 0.4 % 
≤ 0.4 %

≤ 100  ppm/ K 
≤ 100  ppm/ K 
≤ 100  ppm/ K 
≤ 100  ppm/ K 
≤ 100  ppm/ K 
≤ 100  ppm/ K 
≤ 100  ppm/ K 
≤ 100  ppm/ K

  a

a

 
 

Pt100 DIN EN 60751 
 

-200 to +650 °C  
≤ 0.4 % 
≤ 0.4 %

≤ 50 ppm/K

Pt1000 DIN EN 60751 
 

-200 to +650  °C  
≤ 0.4 % 
≤ 0.4 %

≤ 50 ppm/ K

KTY, R25 = 1000 Ω  -50 to +150  °C  
≤ 1.0 %

≤ 50 ppm/ K

KTY, R25 = 2000 Ω  -50 to +80  °C  
≤ 1.0 %

≤ 50 ppm/ K

Cu-50  -50 to +200  °C  
≤ 1.0 %

≤ 50 ppm/ K

¼¼Êõ²ÎÊý

ÈÈµçÅ¼ÊäÈë

Àä¶Ë£º ÄÚÖÃKTYÎÂ¶È´«¸ÐÆ÷

²ÎÊýÊÇÖ¸»·¾³ÎÂ¶ÈÎª20¶ÈÊ±
°üÀ¨ÄÚ²¿Àä¶ËµÄ²âÁ¿¾«¶È¡£
¾«¶ÈÖµ¸ù¾Ý²âÁ¿·¶Î§¶ø¶¨¡£

ÈÈµç×èÎÂ¶ÈÌ½Í·ÊäÈë

Á¬½ÓÀàÐÍ

Á½ÏßÖÆÁ¬½Ó
ÈýÏßÖÆÁ¬½Ó

Á½ÏßÖÆÁ¬½Ó
ÈýÏßÖÆÁ¬½Ó

Á½ÏßÖÆÁ¬½Ó

Á½ÏßÖÆÁ¬½Ó

ÈýÏßÖÆÁ¬½Ó
Ì½Í·µ¼Ïßµç×è£ºÈýÏßÖÆ£¬×î´óÖµ30¦¸/Ïß
²âÁ¿µçÁ÷£ºPt100 Ô¼1mA;PT1000ºÍKTYÔ¼100¦ÌA
µ¼Ïß²¹³¥£ºÈýÏßÖÆµçÂ·²»Ðè½øÐÐ²¹³¥¡£Á½ÏßÖÆµçÂ·¿ÉÒÔÍ¨¹ýÐÞÕýÖµ
½øÐÐ²¹³¥¡£

¾«¶ÈÖµ¸ù¾Ý²âÁ¿·¶Î§¶ø¶¨¡£
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±£»¤ÀàÐÍ                 ÒÀ¾ÝDIN EN60529£¬Ç°¶ËIP65£¬ºó¶ËIP20

ÔÚÉêÇë                               UL 61010-1, ËùÓÐ°æ±¾

ÈÏÖ¤±êÖ¾         ¼ì²â»ú¹¹         ÈÏÖ¤/¼ì²âºÅ      ¼ì²â/»ù±¾²âÊÔ    ÊÊÓÃÓÚ

ÈÏÖ¤

 150 g; LC200:     200 g;
LC300:       300 g

                                             LC100: 

ÏÔÊ¾·¶Î§                 -1999µ½9999

½Ó¿Ú


7¶ÎÂëÏÔÊ¾

Êý¾Ý¸ñÊ½                 8¸öÊý¾ÝÎ»£¬ÎÞÐ£ÑéÎ»£¬1¸öÍ£Ö¹Î»

LC300
LC100, LC200

 

 

c UL us Underwriters 
Laboratories CAN/CSA C22.2

 No. 61010-1

ÖØÁ¿£¨È«²¿×°Âú£©            Ô¼

½Ó¿ÚÀàÐÍ                 RS485
Ð­Òé                     Modus RTU
²¨ÌØÂÊ                   9600,19200

Éè±¸µØÖ·                 0µ½254

ÓÃ»§Êý                   ×î´ó32

Êý×Ö¸ß¶È

                         ÉÏÃæÏÔÊ¾£º10mm;ÏÂÃæÏÔÊ¾7mm
                         ÉÏÃæÏÔÊ¾£º20mm;ÏÂÃæÏÔÊ¾13mm
ÑÕÉ«                     ÉÏÃæÏÔÊ¾£ººìÉ«  ÏÂÃæÏÔÊ¾£ºÂÌÉ«
Î»ÖÃ                     4£¨°üÀ¨Ð¡ÊýÎ»£©

Ô¼
Ô¼

Ð¡ÊýµãÎ» 0,1,2 £¨¿É×éÌ¬£©
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